Robot POWER

PUMA 560 ARC TEOLLISUUSROBOTTI

TEKNISET TIEDOT

PUMA 560 TEOLLISUUSROBOTTI

320°

0.864

MEKANIIKKA

Nivel | Kiertokulma | Suurin
kulmanopeus

1 320° 80°/s

2 260° 53°/s

3 284° 122°/s

4 280° 227°Is

5 200° 240°/s

6 510° 227°/s

Késittelykyky 2.5kg

Toistotarkkuus +0.1mm

Servomoottorit DC

ARC-12 JARJESTELMA-OHJAUS

- CPU (teollisuusstandardin mukainen PC)
- Tulot ja I&hd6t 16+16 max. (128+128)
6 (...12) servoakselia (lisaservot AC tai DC)

- 1(...3) sarjaporttia

- Analogialiitynt& optiona max. 16 tuloa 8

l&htoa
- Massamuisti: kiintolevy

260°

0.864m

0.432m

e

Puma 560 teollisuusrobotin tydalue paalta ja
sivulta. Robotti on kattoasennuskelpoinen

Kommunikointiyksikkd: ICU (graafinen
elektroluminenssinayttd)
Kayttélampdtila 10-35°C

Sahkoliitanta 230V,2kVA

OHJELMOINTI

Moniajo-ohjaus

PRO-ohjelmointikieli
Valikkopohjainen ICU kommunikointi-
yksikolla (useita kielid)

PC:l1a lausepohjainen
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